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ARX 140/160 RIZENI / STEERING




PODMINKY

*PROMENNA ZATEZ (i negativni)
=PROMENNA RYCHLOST ZMENY
=KYNEMATIKA (AKTUALNI POLOHA)




RESENI
= BLOK S PRIORITNIM VENTILEM -

LOAD SENSING SYSTEM
= PROPORCIONALNI ROZVADEC
= BRZDICI VENTILY
= Prdtoc¢nost do 60l/min
(min. @ vrtani je 12mm) I
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PRIORITNIi OKRUH

=Samocinna regulace prutoku - Usporné nakladani s vykonem

Rychlost zataceni - 50%
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ZAKLADNI - PUVODNIi PROPOJENI

NEKOMFORTNI VIBRACE (ZADRCENi STROJE) PRI ZAPOCETi NEBO DOKONCENI
ZATACENI

Vibrace vznikaji ,spojenim® brzdiciho a prioritniho ventilu, kde zfejmé rozkmltanlm tIaku Y kanale A

nebo B dojde k rozkmitani signalu na prioritni ventil. ﬂ
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ZAKLADNI - PUVODNIi PROPOJENI

Bez vibraci — propojeni pres Y11 zptlisobuje trvali pohyb h. valce.

(Bez zamku)

414 420 428 432 438



ZAKLADNI - PUVODNIi PROPOJENI - ZAMEK 7BAR

Pfi otevirani zamku se rozkmita systém. Tlakové Spic¢ky az 200bar.




ZAKLADNI - PUVODNIi PROPOJENIi ZAMEK 1BAR + PREDEPNUTI DBV 18BAR

Pfi otevirani zamku se rozkmita systém ale méné nez bez predepnuti.
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VYSLEDEK ZKOUMANI

= ZRUSENI{ TRYSKY PRO PRIORITNIHO VENTILU
= ZMENA UMISTEN| TRYSEK V LS Kaskada 2x tryska 0,5mm
. ZMENA PILOTN I'CH POMERD BRZDIC"CH VENT”_LOJ (§krt|ci ventil se stabilizaci na 0,01-0,0061/min)
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VYLADENI
= VYTIPOVAN{ PRESNYCH HRANIC ELEKTRICKYCH PROUDU - PRO ZACHOVAN/ LS SYSTEMU
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Diky za pozornost!
Petr Schiefert
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