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UVODNI INFORMACE

Hydraulicky system vozidla s
nastavbou pro karotazni prace

Podvozek: Mercedes-Benz Actros 6x4
Zakaznik: MND Drilling & Services a.s.
Doba resSeni: 3/2022 — 9/2023
Misto realizace: Brno/Luzice



CINNOSTI

Projektova priprava

« Systémovy navrh ve spolupraci se zadavatelem

. VVypocty zakladnich parametri hydraulického systému

« Navrh systému regulace a rizeni

« Typovy navrh kli¢ovych prvku pohonu, regulace a fizeni
Zpracovani dokumentace (hydraulické schéma, 3D model, el. schéma)
Zpracovani softwaru pro RJ BODAS
Vyroba a montaz hydraulickeho agregatu

Oziveni hydraulického agregatu, spusténi a parametrizace SW BODAS

Funkcni zkousky v prostoru vyroby a u zakaznika
Zpracovani finalni zakaznické dokumentace



ZADANI

Hydraulicky pohon vratku s kabelem pro mérici sondu vC. elektroniky a SW rizeni
Hydraulicky pohon horizontalniho posuvu meérici hlavy po Sifce bubnu

Otacky bubnu: 0,3 — 32 ot./min. pri plném bubnu, plynule regulovatelné

TFi ruzné pracovni rezimy

Funkce tempomatu (konstantni rychlost odvijeni lana)

Pozadovana tazna sila: 45 kN pri plném bubnu

Ovladani cerpadla a hydromotoru: elektronicky joystickem



HLAVNI POUZITE KOMPONENTY

« Axialni pistové Cerpadlo

« Axialni pistovy hydromotor
« Planetova prevodovka

« Zubové Cerpadlo

» Orbitalni hydromotor

« Nadrz (160 1) s ventily a
prislusenstvim (chladic, filtry aj.)

. Ridici jednotka + software
« Joystick, ovladaci prvky



AXIALNI PISTOVE CERPADLO

« Typ: Bosch Rexroth A4VG série 32
« Geometricky objem: 90 cm3/ot.

« Regulace: el. proporcionalni, 24V
« Integrované plnici Cerpadlo

e Umisténi: na ramu vozidla pod nastavbou
na specialni konzole

« Tandemove spojeni se zubovym cCerpadlem
(pro funkci horizontalniho posuvu merici
hlavy)



NAVRH KONZOLY PRO CERPADLO



UMISTENI CERPADLA, MONTAZ NA RAM






HYDROMOTOR A PLANET. PREVODOVKA

« Hydromotor: Bosch Rexroth A6VE
« Geometricky objem: 55 cm3/ot.
« Regulace: el. proporcionalni 24 V

« Planetova prevodovka: GFW5146F
« Tristupnova
« Prevodovy pomeér i = 68
« Integrovana parkovaci brzda






MONTAZ HYDROMOTORU



RIDICI JEDNOTKA, SOFTWARE

. RJ Rexroth RC 10-10/31
« BODAS kontrolér
« 10 proporcionalnich vystupd
« Robustni provedeni pro mobilni
aplikace
« Programovani v software
BODAS-design

« Diagnostika a flashovani pres
nastroj BODAS-service






JOYSTICK, OVLADACI PRVKY

e Joystick: Gessmann 526
« Analogovy napétovy vystup
e Mechanicka aretace v nulove
poloze (pojistka)

« Treci brzda
« Ovladaci prvky: Eaton M22
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