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Predstaveni spolec¢nosti

e Zalozeni v roce 1991 v Olomouci

* na zakladé dlouholeté spoluprace se spolecnosti Danfoss Fluid Power
* prvni dodavky PVG 60 jiz v roce 1980

* jako vyhradni zastoupeni pro CSFR, po roce 1993 pro CR a SR, v oblast;i
prodeje a servisu vyrobkU spolecnosti Danfoss Fluid Power

* Po roce 2003 zastoupeni spoleé¢nosti Sauer-Danfoss v CR
* + spolecnosti holdingu: Comatrol, Turolla, Schabmiiller, Nessie a dalsi

* VV roce 2012 byla zalozena dcerinna spolecnost Technotrade SK s.r.o.

* Po roce 2014 az do soucasnosti vyhradni zastoupeni pro prodej a
servis spolecnosti Danfoss Power Solutions
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Rozdéleni ridicich systému

* Mechanické systémy rizeni

* Hydraulické systémy rizeni

* Elektronické systémy rizeni
* pojezdu
* pracovnich funkci
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Elektronickeé systémy fizeni pojezdu

* \V Danfoss PS jsou ramcove rozdéleny

* Objemové rizeni HST (Hydro-Static Transmission) single path
e Speed Control, AC - Automotive Control, BPC - Best Point Control
* Uplatnuji se u stavebnich, zemédélskych, lesnich, ale i draznich stroju s fizenim
* Koncept jednoho hydrogeneratoru a jednoho hydromotord
* Objemové rizeni HST (Hydro-Static Transmission) dual path
* Uplatnuji se zejména u smykem fizenych stavebnich strojU
» Koncept dvojitého hydrogeneratoru a dvou (vice) hydromotord
* Ventilové rizeni
e ASC — Anti-Spin Control jako doplnék HST Ffizeni
* PVG pro otevrené systémy (Meter-In Meter-Out blok)
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El. systémy rizeni pracovnich funkci

* jsou rozdéleny na
* Objemové fizeni OC (Open Circuit) hydrogeneratort
e ETL— Electronic Tourque Limiter
* Fan Drive (fizeni HG OC S45, RDM (Reverse Displacement Motor))
* Anti-stall
 WFC PLUS+1 GUIDE knihovna
* Ventilové rizeni

 Fan drive
e WFC PLUS+1 GUIDE knihovna

e Hitch control
* PVG CIP
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PLUS+1 hardware

e Architektura PLUS+1 (HW + SW)

* Modularni koncepce
e programovatelné jednotky (MC i SC)
 rozSirujici jednotky (IX, OX, 10X)
 specialni jednotky (AC-H1)

* Programovatelné vystupy
e 0od 0.1 mA azdo 3.0 A PWM, PVGOUT, DOUT

* Programovatelné vstupy
* DIN, AIN, FreqIN, RheolN, TempIN

e Software PLUS+1 GUIDE
* (jazyk/servisni program) pro celé portfolio HW PLUS+1
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Automotive Control - AC

* Cile pro regulaci rychlosti vozidla v mobilnich strojich dnes
* jednoduché ovladani jako automat u béznych osobnich aut

optimalni nastaveni HST pro okamzité pracovni podminky

zvyseni ucinnosti systému

snizeni emisi

moznost zmény nastaveni chovani regulace za provozu

moznost ,, downsizing” spalovaciho motoru

* Odpovédi je Automotive Control - AC
» otackove zavisla regulace rychlosti vozidla
* mozno i jako pasivni (pouze na otackach spal. motoru) nebo jako aktivni
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AC - porovnani s béznou regulaci

Zakladni funkce

Hydraulické
Fizeni

>
(@]

Nezavislé rezimy provozu (Ctyri mody) prepinané za provozu v
Nezavislé pojezdové charakteristiky pro jizdu vpred a vzad (4 x 2 kfivky) x v
Nezavislé pojezdové charakteristiky pro HG a HM x v
Automotive mdd (pojezd je Cisté zavisly na otackach spal. motoru) v
Creep-Automotive madd (presnost pedalu plynu je volitelné nastavitelna) v
Non-Automotive mod (otacky spal. motoru konstantni, pojezd sleduje pouze pedal) x v
Variabilné moznost pouziti HM s dvoupolohovym nebo proporcionalnim ovladanim x v
Inching (hydrostatické brzdéni) v
Retarder Control (kontrola max. otacek spal. motoru pfi brzdéni) x v
Udrzovani konstantni rychlosti vozidla (CSD, tempomat) x v
Automatickeé rizeni parkovaci brzdy x v
Bezpecnostni funkce pri startu i za jizdy (ot. spal. motoru, baterie, FNR a dalsi) x v

s HM s dvoupolohovym ovladanim nastavenim charakteristiky HG s externim ventilem
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AC — Schematické zapojeni

Mode switchA Mode switchB F/N/R

o Ve
Drive/inch/Creep Drive/Inch/Creep
signal signal
Brake light _I Proportional *
I e} dispi. signal Motor speed
® - signal
Fa%ED
Reverse alarm
N --—
X - .
: iston pump
Parking brake (H1 AC with embedded Variable motor
microcontroller) (H1B)
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AC — Profilové krivky fizeni

3
]
el

e Automotive mode

* zavislost geometrického objemu hydrogeneratoru
na otackach spalovaciho motoru

Current (mA)

£ ™ mimaion /e ¢ Creep automotive mode
g B ot Tosrent at g She axample about 40% o ja ko automotive mode s mosnosti U pravy
P I S profilu pomoci ,creep” potenciometru
(o idle 1050 min’ e —
N 7  Non-automotive mode
é 7777777777 J * geom. objem HG neni zavisly na otackach spal.m.
u 2 , 4 * Nastaveni geom. objemu HG je zavislé pouze na
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Best Point Control - BPC

* Rozdil BPC <~ AC

* u AC nozni pedal slouzi k nastaveni otacek spalovaciho motoru

* u BPC slouzi pedalu a dalsi ovladaci prvky (FNR, joystiky, , creep”
potenciometr a dalSi) pouze jako vstupni informace pro BPC SW

* SW BPC nastavuje chod spalovaciho motoru a hydrostatickou prevodovku tak,
aby zajistil maximalni d¢innost — bez ohledu na zpusob provozu stroje

« Vyhody
* Uspora paliva az 0 25%
* snizuje hlucnost a emise na pracovisti
 zvysuje komfort operatora a celkovou produktivitu
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BPC - Schematickeé zapojeni

Pedal Signal _

Ground Speedi,‘=

Current Engine ,_

Load

External Engine

Drive Ramped
Control Speed
S | Powerfeed 1. FEngne
Forward
rananeeens PR TP R PPRP PR
Power Engine Power_
R t !
Control cques
F

External Engine

Ratio Request,

Constant Speed Drive based on varying engine speed

Power Request
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Speed Request (WFC)

Engine Speed Control

to identify "best” engine speed

Request

‘—.?.7

Engine|Speed

-

‘Eng-Setpoint

-

EPump-Setpointr_

EMotor-SetpoinE
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BPC — Uspora paliva

Spec. Fuel consumption [g/kWWh]
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Propel Application Library - PAL

* Coje to PAL a k cemu slouzi?
* PAL je knihovna funkénich blokU pro fizeni pojezdovych aplikaci

 spolu s funkénimi bloky PLUS+1 a PAL mUzete vytvorit kompletni systém fizeni
pojezdu mobilni stroje nebo snadno integrovat jakékoli PAL funkcni bloky do
vaseho stavajiciho pohonného systému

* \V\yhody
* Uspora €asu pro vyvoj a samotnou tvorbu SW az o 50% a vice
* podpora béhem celé implementace (SW blok, blok pro servisni SW, manual)
» opakovatelnost (moznost pouziti celého, i casti SW v jiné aplikaci)
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Propel Application Library - PAL

#

Tradicni SW tvorba

PLUS+1 PAL knihovna

* Technicka specifikace ¢ Z4dny dodate&ny vyvoj

* Navrh
o Tvorba SW * Pouziti existujicich blok{
» Predani zakaznikovi * Zakaznicka uprava a

modifikace

1  : L !

custom100%0 custom 10% Danfoss90%p

R
. c) BE
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El. systémy rizeni pracovnich funkci

* Cile pro pracovni funkce v mobilnich strojich
 uzivatelsky komfort (nastaveni uzivatelskych parametrd, informovanost)
» optimalizaci hydraulickych velicin
e zvyseni Ucinnosti systému
* snizeni emisi a spotreby paliva
e stabilita, presnost a rychlost odezvy na povel operatora
* moznost ,,downsizing” spalovaciho motoru a samotnych prvku

* Regenim jsou elektronické systémy Fizeni PLUS+1
e Electronic Torque Limiter (ETL) — funkcni systém pro integraci, kompletni reseni
* Work Function Control (WFC) — pouze knihovna funkénich blok
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Electronic Torque Limiter - ETL

* Electronic torque limiting (ETL) fizeni spolu s hydrogeneratorem série
S45 (PC/LS) proaktivné a automaticky v radech milisekund upravuje
systémovy tlak HG na zakladé dostupného krouticiho momentu
spalovaciho motoru jako prevence jeho pretizeni/zastaveni.

* \\vhody:
 zvySeni produktivity az o 22% proti alternativnim systémum rizeni
» zvedne/premisti az o 34% vice materialu v porovndni se spotiebou

 zvysuje ucinnost spotreby paliva az 0 16%

18 Ridici systémy pojezdu a pracovnich funkci a jejich vyuZiti v praxi 7.3.2018



ematické za

The pump's response is regulated by a
standard PCL5 control with integrated
PRV If electrical power is lost, the pump
automatically defaults to normal PCLS
functionality.

PLUS+1 GUIDE software adjusts the pump's
proportional relief valve (PRV) setting for
each respective displacement at a given
engine speed. GUIDE software blocks are
available — allowing for easy integration
into existing GUIDE software applications.

A
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Work Function Control - WFC

* Coje to WFC a k cemu slouzi?
 WFC je stejné jako PAL knihovna funkcnich blokt uréenych pro PLUS+1 GUIDE
* je urcena pro rizeni pracovnich funkci stroje

 spolu s funkénimi bloky PLUS+1 a WFC muzete vytvorit kompletni systém
rizeni pracovnich funkci stroje

* \V\yhody

* Uspora Casu pro vyvoj a samotnou tvorbu SW az o 50% a vice
podpora béhem celé implementace (SW blok, blok pro servisni SW, manual)
opakovatelnost (moznost pouziti celého, Ci ¢asti SW v jiné aplikaci)
minimalizace programovych chyb (jednotlivé bloky testovany)
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WFC — nejpouzivanéjsi

* Electronic flow sharing
* fizeni prutokl do jednotlivych funkci
* vCetné reseni prioritnich funkci

* Intelligent engine power control
* fizeni spalovaciho motoru pri pretizeni
e Active dampening for lowering
e tlumeni kmitQ pfi spousténi hmotnych bfemen

* Load moment control & indication
* kontrola a upozornéni klopného momentu

* Dalsi pomocné bloky
* Functional Profiling, Scaling, Flow Calculations
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Vyuziti v praxi

Material handling
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Lesni vyvazeci souprava Letistni tahac
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