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Historie

e Vyvinut v roce 1983 firmou Robert Bosch GmbH

» Reakce na nastoleny trend masivni integrace elektronickych komponent do
automobild.

(ABS, airbagy, servorizeni, centrdlni zamykani, elektrickd okna, ESP, brzdovy asistent, palubni pocitac,
klimatizace, tempomat... )

e Zvysujici se pocet el. komponent ‘ = NarGst hmotnosti auta
= ZvySovani vyrobnich naklad
= Komplikované zapojeni
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Historie

CAN BUS,

* CAN (Controller Area Network) mistni sit ovliadacich prvki
* BUS (Bit Universal Bus) — sbérnice

Prvné pouzito v sériové vyrobé v roce 1986, na osobnim voze BMW 850 coupe

Zavedenim CAN BUS komunikace v konstrukci tohoto vozu doslo k uspore:
* Témer 2km kabelaze
* Poloviny konektoru
* Hmotnosti az o 50kg

Dnesni automobily maji az 70 raznych elektronickych zarizeni vyzadujicich vzajemnou
komunikaci
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Struktura a popis funkce

Data, prenasena pomoci jednotlivych vodici Data, prenasena pomoci datové sbérnice CAN
- Jeden vodic je urCen k prenosu jednoho druhu - Veskeré informace jsou vedeny jen po dvou vedenich
informace (CAN high, CAN low)

otacky motoru

spotreba paliva

otacky motoru

spotreba paliva

poloha skrtici klapky

zasah do motoru

fazeni smérem nahoru (dold)

poloha skrtici klapky

zasah do motoru

fazeni smérem nahoru (dolt)
fidici jednotka fidici jednotka
motoru automatické prevodovky

%
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Struktura a popis funkce O,
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Struktura a popis funkce
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Struktura a popis funkce

e Data se odesilaji v ramcich tzv. paketech (obecné oznacovanych jako ,,CAN zpravy“)

* Kromeé samotnych informaci je zprava tvorena tzv. Identifikatorem

* Komunikace je normalizovana v ramci tzv. Standardu, kde je podoba jednotlivych zprav
definovana

* Mezi nejrozSirenejsi standart patri J1939
* Heavy Duty On -Road/Construction (11939 )
* Off -road Agriculture & -1SO 11783 (J1939)
* Automotive (J1939)
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Struktura a popis funkce

PGN 65262 Engine Temperature1 -ET1

Transmission Repetition Rate: 1s

Data Length: 8

Default Priority: 6

Parameter Group Number: 65262 (OXFEEE)

Start Position Length Parameter Name SPN
Ridici jednotka 1 1 1 byte Engine Coolant Temperature 110

[ ik ——— } 2 1 byte Engine Fuel Temperature 1 174

Mikropocitac 3-4 2 bytes Engine Qil Temperature 1 175

~ Radi¢
~ Vysilaé

acc to SAE J1939-71

:::::[;=:::
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Struktura a popis funkce
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Struktura a popis funkce

11 CAN-BUS sbérnice a architektura systému ve strojich



Modelovy priklad aplikace systému CAN-BUS O,
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:CAN 1 — CAN BUS Spalovaciho motoru

(CAN 2 — CAN BUS Systému pojezdu

:CAN 3 — CAN BUS Pracovnich a ostatnich fci




Modelovy priklad aplikace - Kabina O,
S @

CAN 1
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CAN-BUS sbérnice a architektura systém ve strojich

:CAN 1 — CAN BUS Spalovaciho motoru

(CAN 2 — CAN BUS Systému pojezdu

:CAN 3 — CAN BUS Pracovnich a ostatnich fci




Modelovy priklad aplikace - Chassis

@aqg CAN 1 >
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Modelovy pfiklad aplikace - Chassis Q,
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CAN 1
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:CAN 1 — CAN BUS Spalovaciho motoru

(CAN 2 — CAN BUS Systému pojezdu

:CAN 3 — CAN BUS Pracovnich a ostatnich fci







Vyhody sbérnice CAN-BUS

Snizeni mnoZstvi kabelaze Snadnd integrace novych zarizeni

Zjednoduseni servisni diagnostiky

Snizeni hmotnosti stroje

Redukce Casu pro montaz Snadna aplikace telematiky

@©®®
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-> Uspora ndkladi na vyrobu -> Uspora ndkladd na vyvoj a servis

e P @

CAN-BUS sbérnice a architektura systému ve strojich



Ridici jednotky Danfoss a systém PLUS+1®

)

&y PLUS+1 GUIDE L3 PLUS+1 SERVICE TOOL

o

o MIKROKONTROLERY/ / \ \O PREVODNIK USB-CAN

L TELEMATIKA Ly DISPLEJE

L) SNIMACE Y OVLADACE / HMI
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Ridici jednotky Danfoss a systém PLUS+1®

)

®®®E

& @ &

Multifunkéni inputy Multifunkéni outputy

* Digitalni * Digitalni 0.5 A aZ 20A

* Analogové * PWMO.1mAaz3.0A

* Frekvencni (OL, CL)

* Teplotni . ..

* Rheo * Integrované vystupy pro
napdjeni sensort (5VDC, 3,3
VDC, 1.66VDC,)

AZ 3x iv—’CANi
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Rychle

Grafické prostredi a Intuitivni
Drag and Drop systém blokl
vyrazné urychli Vasi praci

Jednoduse r‘

Dostupné knihovny
otestovanych blok i celych
aplikacnich celk(i usnadni
vyvoj Vaseho systému

Otevrené

Software je vyvojové
kompaktibilni (C-code,
Structured Text, Simulink®,
PLCopen XML, a dalsi.. )

J

ednotky Danfoss a systém PLUS+1°
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Zvyste svoji vyvojovou produktivitu a dostarite Vase produkty na trh rychleji
pomoci specidlniho vyvojového prostredi vyvinutého specidlné pro mobilni stroje

-

1

simple platform for
integrating smart
control in your
mobile machine

e Zakladni licence zdarma

PIna licence zdarma na 90 dni
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